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Motivacao grants

Necessidade crescente Docking
Station

de sensorizar o meio
subaquatico:

* Monitorizagao
ambiental

 Recolha de dados da
coluna de
agua/fundo marinho

Oceano grande e profundo - > Automacao -> AUVs

* QOperacdo auténoma v/

* Solucdo escalavel /

* Autonomia ilimitada X
Necessidade de solucao de energia para permitir a operacao de
multiplos AUVs em zonas ocenanicas remotas, por tempo ilimitado
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Objetivos S?aants

e Desenvolver e demonstrar uma solucao de baixo
custo para carregamento de veiculos autonomos
subaquaticos usados em zonas remotas do oceano:

* Mecanismo de acostagem robotico
* Transferéncia de poténcia sem fios
e Comunicacoes sem fios

* Desenvolver medidas de exploracao e avaliacao de
impacto da tecnologia ENDURE, em conjunto com
uma disseminacao e comunicacao ativa dos
resultados do projeto.




Conceito / Demonstracao agrants

Projetar, construir e
testar uma solucao de
» baixo custo que

Docking permite a um AUV

Station

carregar sem fios as
suas baterias junto de
uma estacao de
acostagem
subaquatica, usando
—-_— : , um mecanismo de

s W : retencdo simples.

Vantagens:
* Evita operacdes complexas de acostagem
 Manutencao reduzida
* Facilmente escalavel
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