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Sistema de Observacao Costeira e Oceanica
baseado em Drones
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Em 12 meses:

Desenvolver a plataforma da UAVISION, e seu comando, para:
- Estender a capacidade de voo para 500 km
- Comunicar com a aeronave em tempo real via 22 unidade

- Transportar e langar instrumentos de observa¢ao do oceano em locais determinados pelo
Hidrografico

- Realizar medic¢des de altimetria por reflectometria utilizando sinais de GNSS com sensores
desenvolvidos pela DEIMOS
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A UAVision é uma empresa de base tecnoldgica que desenvolve projetos de engenharia
adequados as necessidades especificas de cada cliente.

uavision

AAAAAAAAAAA

Contribui com as aeronaves transportadoras, a sua
capacidade de miniaturizacao para construcao dos
sensores e seu lancamento
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A Deimos Engenharia € uma empresa Portuguesa de Engenharia Aeroespacial que concebe e
desenvolve sistemas espaciais avancados. Empresa de referéncia no sector espacial europeu
e constituida por uma equipa soélida e motivada de engenheiros especializados. A sua
experiéncia tem vindo a construir-se nas areas de Analise de Missao, Engenharia ﬁﬁistemas
Espaciais e Sistemas de Segmento de Terra. T

elecnor
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A Deimos desenvolvera um recetor GNSS de
reflectometria de alta precisao para utilizacao numa
plataforma movel e a forma integracao dos dados de

forma a disponibilizar via NIPIM@R
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O Instituto Hidrografico é o 6rgao da Marinha Portuguesa, Laboratdrio do Estado, que se dedica a
investigacao e desenvolvimento tecnoldgico relacionados com as ciéncias e as técnicas do mar
nas areas da hidrografia, cartografia hidrografica, seguranca da navegacao, oceanografia e defesa

do meio marinho r
idrografico
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Cabera ao Instituto Hidrografico desenhar e validar a
componente de observacao do oceano, assumindo o
duplo papel de parceiro e destinatario final.
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Plataforma que fara a
missao ao Banco do
Gorringe (ARGUS)
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Estacao de Terra
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Gimbal com cameras térmica e visivel
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Sensores de bordo
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Principais Tarefas da UAVision no curto prazo

o Fabrico dos Sensores para largar no oceano
o Teste da Plataforma Argus

o Continuacao dos testes de comunicacoes

o Integracao do Sensor GNNS-R
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Sensor GNSS-R

Sensor GNSS-R(eflectometria)
para altimetria
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Altimetria GNSS-R
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Principais Tarefas da Deimos no curto prazo

o Actualizacao Sensor GNSS-R para ambiente dinamico UAV
o Integracdo Mecanica e Eléctrica
o Pds-processamento de dados
o Gravacgao de dados
o Testes Preliminares

o Base de Dados Espacial
o Georeferenciagao, visualizagdo e disponibilizagao de dados

o Demonstracao
o Suporte a Gestao d — i

Auto-Correlatior; Ft]nétion
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Testes Preliminares

VIS O =
uavision  quivegsico  elecnor

AE RO N AL s e 70 deimos



SISTEMA DE PREVISAO DA
CIRCULACAO OCEANICA

‘( hidrografico
marinha-portugal

FORCAMENTO RESULTADOS
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Temperaturas a superficie
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Analise da temperatura
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Temperatura abaixo da superficie
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