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O sistema Networked Ocean

Rede de veículos marítimos e aéreos para comunicações e 
recolha de dados em áreas oceânicas remotas



Objectivos

• Desenvolvimento e demonstração no oceano de uma
rede de veículos não tripulados para comunicações e
recolha de dados persistentes em áreas oceânicas
remotas.
• Os veículos autónomos de superfície suportam protocolos de 

“routing” inteligente que usam veículos aéreos autónomos
como “relais”, para comunicação directa, ou como “mulas” de 
dados, para comunicação diferida.

• Os veículos aéreos não tripulados têm capacidade de 
planeamento deliberativo para operações não assistidas em 
locais remotos.

• Os UAV’s utilizam tecnologia de rádio avançada para 
comunicações de longo alcance.

• As estações de controlo, a partir de terra ou de navio, 
permitem planeamento e controlo de execução avançados, 
bem como divulgação de dados para entrega de serviços.



Tecnologias e Sistemas

Networked ocean and air vehicles for communications and data 
collection in remote oceanic areas

Veículo autónomo subaquático

Redes de comunicação inter-operáveis
Comando e controlo avançados
Voos de longo alcance
Elevada autonomia do Sistema
Presença persistente no oceano
Rede tolerante a interrupções de 
conectividade

Wave glider

Veículo aéreo de longo alcance - Penguin



LSTS software tool chain

Consolas de operação para comando 
e controlo e comunicação

Protocolo de comunicação  para 
operação e controlo de sistemas 
heterogéneos

Software de 
bordo dos 
sistemas 
(veículos, bóias e 
data loggers)

Testado no terreno com veículos marítimos e aéreos


